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MERICI A REGULACNI TECHNIKA

POPIS, PRIKLADY ZAPOJENi A GRAFICKE ZOBRAZENiI FUNKCE JEDNOTLIVYCH TYPU KONTAKTKU :

a)

NEMAGNETICKE ( tzv. plizivé )— N (uvadéno v oznadeni kontakt( viz. nize )

k uzavfeni elektrického obvodu dojde po pfimém dotyku kontaktu pohyblivého ramene s kontaktem pevného
nastavitelného ramene. K rozpojeni elektrického obvodu dojde bezprostfedné po zméné polohy ukazovatele
tlakoméru, ktery unasi pohyblivy kontakt.

TECHNICKE UDAJE:

-max. napétové zatizeni : 250V

-max. spinaci a rozpinaci proudové zatizeni : 0,7 A

-max. stalé proudové zatizeni : 0,6 A

-max. spinaci vykon : 10 W /18 VA
b)

MAGNETICKE ( tzv. mzikové )— M (uvadéno v oznaceni kontakt( viz. nize )

k uzavfeni elektrického obvodu dojde po pfimém dotyku kontaktu pohyblivého ramene, které na kontakt
pevného ramene pfitdhne miniaturni magnet uchyceny na pevném nastavitelném rameni. K rozpojeni
elektrického obvodu dojde po vytvofeni dostate¢né odtahové sily ukazatelem tlakoméru, ktery unasi
pohyblivy kontakt. Spojeni a rozpojeni kontaktl probiha v okamziku bez vzniku elektrického oblouku a
opalovani kontaktd. Nepresnost Udaji pisobenim magnetd v okamziku sepnuti je 3 az 6%. Zafizeni pracuje
spolehlivé i v podminkach, kde dochazi k mechanickym otfeslim nebo pulsim méfeného tlaku.

TECHNICKE UDAJE:

-max. napétové zatizeni : 250V

-max. spinaci a rozpinaci proudové zatizeni : 1A

-max. stalé proudové zatizeni : 0,6 A

-max. spinaci vykon : 30 W/ 50 VA

DVA MINIMALNI NASTAVITELNE KONTAKTY - 2 X min. (ozn. M22 nebo N22) ( tj. dva rozpinaci kontakty )

Priklad zapojeni: Schéma funkce a vyobrazeni kontaktu:

Cerna &ast stupnice je

Barevné oznaceni vodic draha, kdy je proudovy

' ; . obvod uzavieny.
;- cﬁg:_\;;nv Bila &ast je draha, kdy je
3 - modry proudovy obvod otevieny.
4 - zeleny

ol Pozice prvniho a druhého

1 2 kontaktu v nulové poloze.
PFi pohybu ukazatele ve
smyslu pohybu otaceni
hodinovych ruci¢ek dochazi

ke zméné pfi dosazeni
®_LE_. nastavené hodnoty tlaku.
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JEDEN MINIMALNI A JEDEN MAXIMALNI NASTAVITELNY KONTAKT - 1 X min. - 1 x max. (ozn. M21 nebo N21)
(tj. prvni kontakt rozpinaci — druhy kontakt spinaci )

Pfiklad zapojeni: Schéma funkce a vyobrazeni kontakt(:

Cerna &ast stupnice je
draha, kdy je proudovy
obvod uzavieny.

- Bila ¢ast je draha, kdy je
proudovy obvod otevieny

Pozice prvniho a druhého
3 02 ~ kontaktu v nulové poloze.
m 1 Pfi pohybu ukazatele ve
1 2 e
L L smyslu pohybu otacéeni
v ®—l_E— hodinovych rugidek
a dochazi ke zméné pfi

dosazeni nastavené
hodnoty tlaku.

DVA MAXIMALNI NASTAVITELNE KONTAKTY - 2 x max. (ozn. M11 nebo N11) (tj. dva spinaci kontakty )

Pfiklad zapojeni: Schéma funkce a vyobrazeni kontakt(:

Cerna &ast stupnice je
draha, kdy je proudovy
obvod uzavieny.

Bila ¢ast je draha, kdy je
proudovy obvod otevieny

=2
=3
g

Pozice prvniho a druhého
J)‘I J>2 kontaktu v nulové poloze.
Pfi pohybu ukazatele ve
smyslu pohybu otaceni
hodinovych ruci¢ek dochazi
ke zméné pfi dosazeni
nastavené hodnoty tlaku.
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Poznamka: Schéma funkce a vyobrazeni kontakt(:
Na dotaz je mozné nabidnout i tento typ kontaktd :

JEDEN MAXIMALl:lI A JEDEN MINIMALNI Cerna Gast stupnice je

1 x max. — 1 x min. (ozn. M12 nebo N12) draha, kdy je proudovy

( tj. prvni kontakt spinaci — druhy kontakt rozpinaci ) obvod uzavieny.
Bila ¢ast je draha, kdy je
proudovy obvod otevieny

Pozice prvniho a druhého
4)1 2 kontaktu v nulové poloze.
PFi pohybu ukazatele ve
smyslu pohybu otaceni
hodinovych ruci¢ek dochazi
ke zméné pfi dosazeni
nastavené hodnoty tlaku.
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